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La presente invention se rapporte anx chariots 
elevateurs a mat de levage. 

On connait des chariots elevateurs dans les- 
quels le mat de levage pent subir une incli- 
naison en avant on en arriere que lui impose 
un verin approprie. On facilite ainsi soit le 
chargement de certains objets, soit le transport 
de la charge sur une riEunpe prononcee. 

Ces chariots ne peuvent que difiEicilement evo- 
luer sur un mauvais terrain sans que leur charge 
risque a tons moments de glisser lateralement, 
par suite des inegalites du sol qui obligent les 
chariots a s^incliner d'un cote ou de I'autre, sui- 
vant le devers du parcours. 

La presente invention a pour objet un periec* 
tionnement aux chariots Slevateurs a mat de 
levage, qui permet d'eviter cet inconvenient tout 
en ameliorant la stahilite du chariot en main- 
tenant le centre de gravite de la charge a Tinte- 
rieur d'un polygene de sustentation donne par 
les points d'appui du chariot au sol. 

Le periectionnement suivant Tinvention est 
essentiellement caracterise par le fait qu'un 
balander pendulaire a axe de pivotement soli- 
daire du mat de levage commando un dispositif 
de translation solidaire du chassis du vehicule 
et dont I'organe mobile est relie au mat de 
levage et lui transmet un mouvement transversal 
de pivotement angulaire autour i^xm axe com* 
cidant avec celui du balancier, le sens de pivo- 
tement etant identique pour le mat et le balan- 
cier. 

D'autres caracteristiqnes du dispositif con- 
forme a rinvention apparaitront dans la descrip- 
tion qui sera donnee d-apres d'un exemple non 
limitatif de realisation, represente au dessin 
schematique annexe dans lequel : 

La figure 1 est une. coupe axiale de Pavant 
du chariot comportant le mat de levage; 

La figure 2 est une vue arriere du mat avec 
le dispositif de mouvement transversal suivant 
rraventioUf le chassis n'etant pas repres^ite; 
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La figure 3 montre la position du mat en ter- 
rain horizontal; 

Les figures 4 et 5 montrent la position du mat 
en cas de devers vers la droite ou vers la gauche; 

Les figures 6 et 7 representent a une plus 
grande echeDe la liaison entre le balancier pen- 
dulaire et le distributeur dW verin hydrau- 
lique, respectivement en elevation et en plan 
avec coupe partielle. 

Aux figures 1 et 2, le mat de levage 1 qui 
porte la fotu:che 2 est solidaire d'un plateau 3 
de forme sensiblement elliptique ou autre, de 
preference sonde au mat. Ce plateau presente 
sur sa face arriere ane couronne 4 qui est en 
contact avec im bati 5 sur lequel elle peut 
glisser. t)es axes d'articulation 6, loges dans 
des etriers 7 de la partie inferieure du bati, 
relient ce dernier au chSssis du chariot, repre- 
sente schematiquement par le longeron 8 qui 
porte I'essieu des roues avant 9. Des axes 10, 
loges dans des etriers 11 de la partie superieure 
du bati 5, relient celui-ci aux verins 12 qui 
actionnent Tindinaison du mat en direction 
longitudinale, vers I'avant ou vers I'arriere. 
Lorsque le chariot elevateur ne comporte pas 
de dispositif d'inclinaison dans le sens longitu- 
dinal, le bati 5 est fixe directement au chassis, 
sans articulation. 

Un tourillon 13, solidaire du plateau 3 
est engage dans un palier 14 fixe au bati 5; 
im ecrou 15 est risse sur Textremite du 
tourillon pour limiter son jeu longitudinal; 
un axe 16 termine le tourUlon. Ce dernier 
permet au mat 1 de pivoter dans un plan 
transversaL 

On peut egalement remplacer le tourillon 
avec le palier par une plaque toumante montee 
sur billes on galets qui toumerait sur un axe 
solidaire du bati 5. 

Un balancier pendulaire 17, muni a son extre- 
mite d*un contrepoids 18, pivote librement sur 
Taxe 16. Comme indique en detail aux figures 6 
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et 7, ce balancier est engage par one rotole 19 
BUT une tige de commaiide 20 qoi .actionne le 
distribateur d'un verin hydraiiiiqae 2L Ce 
dbtributeiir peut etre incorpoie dans le yeim, 
conmie c'est le caa du dessin, ou etre indepen- 
dant. L'extremite de la tige de piston 22 da 
verin est articnlee snr xm axe 23 solidaire d'une 
patte 24 da chassis, tandis que le corps da verin 
est engage sur un axe 25 soHdaire da plateaa 3 
da mat 1. Une echancrure circolaire 26 dans le 
bati 5 permet an corps du verin de se deplacer 
avec le mat, lorsqpie celoi-ci pivote transveiBa- 
lement. 

Qnand le chariot elevateor se deplace snr on 
sol horizontal, conune represente a la figure 3, 
le balancier 17 est vertical et perpendicolaire 
au plan de roolement de Tengin; il n'a done 
aucnne action snr le distributeor du verin 21. 
Ce dernier occnpe alors one position neotre et 
I'ensenible du mat de levage 1 et du plateaa 3 
est verticaL 

Quand le chariot se deplace snr un sol inegal, 
il s'indine soit vers la gauche, soit vers la droite 
(en regardant dam le sens de la marche avant) , 
conune represente respectivement aux figures 4 
et 5; ceci, suivant la difference de niveau du sol 
entre les points d^appui du chariot, en Toccu- 
rence la voie des roues avant. 

Le balancier 17 cherchera toujours a revenir 
a la position verticale; il entrainera en meme 
temps la tige de commando 20 du distributeur 
du verin qjoi actionne alors le piston de celui-ci 
dans on sens ou dans Tautre. Suivant la dispo- 
sition du dessin snr lequd la tige de piston 22 
est articulee a gauche, lorsque le balancier 17 
oscille vers la gauche (fig. 4), la tige 22 se 
retracte; lorsque le balancier osciUe vers la 
droite, la tige se rallonge /fig. 5). Bien entmdu, 
on peut inverser la position du verin, en articu- 
lant sa tige a droite du chassis; les mouvements 
d.-de6sus sent alors inverses. 

L'action du balancier aura pour effet de 
deplacer le verin vers la gauche dans le cas de 
la figare 4 et de f aire pivoter le mat sur Taxe 13 
dans le sens de la fleche /i* Dans le cas de la 
figure 5, le verin se deplace vers la droite et 
le mat pivote dans le sens de la fleche /2. 

Lorsque le chariot se deplace sur un sol 
en devers a denivellation variable, successive- 
ment a gauche ou a dtoite, le balancier oscillera 
soit a gauche soit a droite, suivant le sens 
d'indinaison donne an chariot par les denivel- 
lations. 

L'action du balancier sur le distributeur et 
le verin maintiendra le mat de levage au plus 
pres de la station verticale. 

L'angle d'inclinaison a du balancier, done de 
pivotement du- mat par rapport a la verticale, 
est de Tordre de 20° dans chaque sens dans le 
cas d^me realisation suivant Tinvention. 

On peut ajouter a la commande automatiqae 



du distributeur du verin par le balancier une 
commande a main independante, afin de modi- 
fier Tinclinaison laterale du mat de levage au 
gre de Foperateur dans des cas speciaux. Cette 
conunande agit sur le balancier, lui donnant les 
memes possibilites d'action sur le mat de levage 
qu'avec son propre mouvement pendulaire. 

Le dispositif suivant Tinvention, permettant 
de maintenir le mat s^isiblement dans ime posi- 
tion verticale, permet en meme temps de main- 
tenir le centre de gravite de la charge, dans des 
limites suffisamment larges, a Tinterieur du 
polygene de sostentation du chariot, ameliorant 
ainsi considerablement sa stabilite. 

On ne sortira pas du cadre de I'invention en 
remplagant le verin hydraulique par tout autre 
dispositif electro-mecanique, hydro-mecaniqae 
ou hydro-electrique et en prevoyant des com- 
mandes electriques on mecaniqoes actionnees 
par le balandler. 

BESUHE 

1^ Perfectionnement aux chariots elevateors 
a mat de levage caracterise par le fait qa'on 
balancier pendulaire a axe de pivotement soli- 
daire du mat de levage commande un dispositif 
de translation solidaire du chassis du vehicule- 
et dont Torgane mobile est relie au mat de 
levage et lui transmet un mouvement transversal 
de pivotement angulaire autour d'un axe com- 
cidant avec celui du balancier, le sens de pivo- 
tement etant identique pour le mat et le balan- 
cier. 

2° Perfectionnemmt suivant 1*^ caracterise 
par les pointe snivants pris separement ou en 
combinaison : 

a. Le mat de levage est solidaire d^wi pla- 
teau de preference de forme sensiblement 
eUiptiqne; 

&• Le plateau comporte une piste ammlaire 
de glissement et un tourillon qui pent pivoter 
dans un palier solidaire d'un bati; 

c Le bati est articule sur le chassis et sur 
le dispositif d'inclinaison longitndinale dn mat 
de levage; 

d. Le bati est fixe directement au chassis; 

e. Le plateau pent pivoter sur un axe du bati 
par Tintermediaire dhme plaque toumante; 

/. Le dispositrE de translation du mouvement 
transversal du mat est un verin hydraulique a 
distributeur incorpore on independant, la tige 
de piston du verin etant articalee sur le chassis 
du chariot elSvateur; 

g. Le dispositif de translation est electro- 
mecanique, hydro-mecanique ou hydro-elec- 
trique; 

hm Le balancier pendulaire entrafne dans son 
mouvement one tige <3e commande adionnant 
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le distributenr hydraoliqae du veriB on tout L Un dbpositif independant de commande 
autre systeme de commande du dispositif de manuelle agit sur le balancier pour lui impiimer 
translation; les deplacements dans le sens voulu. 

Sodete dite : £TABLISSEM£NTS FAUCHEUX 
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